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PODLtACZ MOTOR A DO
PORTU A KONTROLERA SPIKE
HUB A MOTOR B DO PORTU B.

SKORZYSTAJ Z UCHWYTOW
CZERWONYCH ABY
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2.1 Szufladka 1: Mocowanie silnika
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Rysunek 1: Gotowa cze$é¢ schowaj do szufladki
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2.2 Szufladka 2: Silnik manipulatora
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Rysunek 2: Gotowsa, czes¢ schowaj do szufladki
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2.3 Szufladka 3: Maly chwytak
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Rysunek 3: Gotowa cze$é¢ schowaj do szufladki
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2.4 Szufladka 4: Obciaznik (ty})
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Rysunek 4: Gotowa cze$¢ schowaj do szufladki
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Rysunek 5: Gotowa cze$é¢ schowaj do szufladki
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2.6 Szufladka 6: Silnik dodatkowy
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Rysunek 6: Gotowa cze$¢ schowaj do szufladki
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2.7 Szufladka 7: Mocowanie manipulatora
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Rysunek 7: Gotowsa czes¢ schowaj do szufladki
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Szufladka 8: Manipulator
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Rysunek 8: Gotowa cze$¢ schowaj do szufladki
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2.9 Szufladka 9: Mocowanie czujnika koloru (przod)
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Rysunek 9: Gotowa czes¢ schowaj do szufladki

182



2.10

Szufladka 10: Mocowanie czujnika
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Rysunek 10: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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Rysunek 11: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.12 Szufladka 12: Mocowanie czujnika
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Rysunek 12: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.13 Szufladka 13: Czujnik koloru
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2.14 Szufladka 14: Pin do czujnika




2.15 Szufladka 15: Czujnik dotyku
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Rysunek 13: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.16 Szufladka 16: Mocowanie czujnika odlegltosci
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Rysunek 14: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.17 Szufladka 17: Czujnik odlegtosci
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Rysunek 15: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.18 Szufladka 18: Boczne mocowanie czujnika odleglosci
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Rysunek 16: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.19 Szufladka 19: Chwytak boczny
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Rysunek 17: Gotowa czesé schowaj do szufladki

260



2.20 Szufladka 20: Chwytak boczny
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Rysunek 18: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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“Kamera”
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Rysunek 19: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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2.22 Szufladka 22: Mocowanie wypychacza
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Rysunek 20: Gotowa czesé¢ schowaj do szufladki

296



2.23 Szufladka 23: Wypychacz
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Rysunek 21: Gotowa czesé schowaj do szufladki
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